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Original Bedienungsanleitung auf Deutsch

Diese Bedienungsanleitung deckt die Geréte der Serie R01 ab.
(Siehe Typenschild).
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ALLGEMEINE SICHERHEITSHINWEISE

Die Planung und Fertigung der Teile, aus denen die Torsteuerung besteht,
sowie die in der vorliegenden Bedienungsanleitung enthaltenen Informationen
entsprechen den gliltigen Sicherheitsvorschriften. Eine falsche Installation kann
zu schweren Verletzungen der Personen fuhren, die die Installation durchfihren
bzw. die Anlage nutzen. Aus diesem Grund ist es wahrend der Installation
wichtig, alle in dieser Anleitung aufgeflhrten Hinweise zu befolgen.

Die Installation nicht fortfiihren, wenn Zweifel irgendeiner Art vorliegen
und eventuell Hilfe beim NICE Kundendienst anfordern.

SICHER ARBEITEN!

ACHTUNG! - Fiir die Sicherheit von Personen ist es wichtig, sich an
diese Anweisungen zu halten.

ACHTUNG! - Fir die Sicherheit wichtige Anweisungen unbedingt
aufbewahren.

Befolgen Sie unbedingt diese Hinweise:

e AusschlieBlich, die in dieser Anleitung vorgesehenen elektrischen
Anschliisse ausfiihren: Eine falsche Ausfiihrung der Anschliisse konnte
dem System schwerwiegende Schaden zufiigen.

e Wenn die Verkabelung im AuBenbereich verwendet wird, muss
diese komplett durch ein Installationsrohr geschiitzt werden.

Unter Beriicksichtigung der Risiken, die bei der Installation und der
Bedienung des Systems auftreten konnen, muss das Antriebssystem
unter Beachtung der folgenden Hinweise installiert werden:

- fiihren Sie nur die Anderungen an der Steuerung, bzw. am Antrieb aus, die
in der vorliegenden Anleitung beschrieben sind. Anderweitige Anderungen
kénnen Betriebsstérungen verursachen. Der Hersteller Gbermnimmt keinerlei
Haftung fir Schaden, die durch willkirliche Verdnderungen am Antriebssystem
oder an der Steuerung vorgenommen wurden.

- bringen Sie die Steuerungen nicht in der Nahe von Warmequellen oder offenem
Feuer an. Dies kann Betriebsstoérungen, Brand und Gefahren verursachen.

- die Steuerung bzw. der Antrieb sollten bei der Installation nicht in Wasser oder
andere FlUssigkeit getaucht werden. Verhindern Sie bei der Installation, dass
Flissigkeiten in das System eindringen kénnen.

- das Verpackungsmaterial des Antriebssystems muss unter genauester
Einhaltung der 6rtlichen Vorschriften entsorgt werden.

ACHTUNG! - Bewahren Sie die vorliegende Anleitung sorgfaltig auf, um
zukunftige Entsorgungs- oder Wartungsarbeiten an den Vorrichtungen zu
erleichtern.

KENNTNIS DES SYSTEMS UND VORBEREITUNG

DER INSTALLATION

Beschreibung und Einsatz

Die Steuerung ist eine Torsteuerung fUr drei- und einphasige Sektional- und
Schnelllauftorantriebe, 230 sowie 400V, mit mechanischen- oder elektronischem
Endschalter. Die Schnelllauftore werden mit Frequenzumrichtern betrieben. Alle
Ublichen Sicherheits- und Kontrollelemente sind anschlieBbar.

Zusétzliche Anwendungsmoglichkeiten (u.a. Ampel, Induktionsschleifen fur
die Erkennung von Fahrzeugen oder Fernwartungsfunktionen) sind durch das
Aufristen mit verschiedenen Steckkarten (Modulen) moglich.

Zum Offnen oder SchlieBen eines Tores wird lediglich die entsprechende Taste
des Deckel- bzw. Aussentasters betatigt.

Im Automatikbetrieb kann das Tor auch per Funk gedffnet und geschlossen
werden.

Jeder andere Einsatz ist unsachgemaB! Der Hersteller libernimmt
keinerlei Haftung fiir Schaden infolge von unsachgemaBem Gebrauch
der verschiedenen Vorrichtungen des Systems, der anders ist als in der
vorliegenden Anleitung vorgesehen.

Er ist fir die Gesamtanlage verantwortlich. Er muss fur die Einhaltung
der einschlagigen Normen und Richtlinien (z.B. EN 13241-1) sorgen.
Der Anlagenersteller hat darauf zu achten, dass die EMV-Richtlinien,
Niederspannungsvorschriften, Maschinenrichtlinien und die Bauprodukte
Richtlinie eingehalten werden.

Er ist verantwortlich fUr die Erstellung der technischen Dokumentation der
Gesamtanlage, die der Anlage beigefligt sein muss.

Nationale und lokale Vorschriften und Normen zur Installation sowie
Unfallverhiitungsvorschriften der Berufsgenossenschaften sind zu
beachten.

Bei Arbeiten an der Toranlage ist diese grundsatzlich spannungsfrei zu schalten.

Uberpriifungen vor der Installation

Bitte lesen Sie erst diese Montage- und Bedienungsanleitung sorgféltig durch,
bevor Sie mit der Installation der Steuerung beginnen.

Wir sind von der Gewahrleistung und Produkthaftung befreit, wenn ohne
unsere vorherige schriftliche Zustimmung eigene bauliche Verdnderungen
vorgenommen werden oder unsachgemaBe Installationen, gegen unsere
vorgegebenen Montagerichtlinien, ausgefuhrt bzw. veranlasst werden.

Der Anlagenersteller hat darauf zu achten, dass die EMV-Richtlinien,
Niederspannungsvorschriften, Maschinenrichtlinien und die Bauprodukte
Richtlinie eingehalten werden.

ACHTUNG ! - Die Steuerung und der Antrieb diirfen nicht im Ex- Bereich
eingesetzt werden.
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Montage der Torsteuerung

Montage der Steuerung (0 210 N

Zur Befestigung der Steuerung verfahren Sie bitte wie im folgenden beschrieben:

01. Offnen Sie den Gehausedeckel des Steuerungsgehauses: I6sen Sie die
Deckel-Befestigungsschrauben;

Il

02. Bereiten Sie sowohl die Locher zur Kabeldurchfihrung der elektrischen
Anschlusskabel als auch der Signalkabel an der Steuerung vor.

Um dies zu erreichen und besonders um die IP Schutzart zu garantieren ist
der Gebrauch eines speziellen Werkzeuges notwendig (Kronnenbohrer bzw.
Kreisschneider). Kabeleinfihrungen sind nur in der unteren Gehdusewand 125
erlaubt. Bei zwei Ubereinander angeordneten Steuerungsgehadusen wird das
Motorkabel fur die obere Steuerung von oben in das Gehéuse eingefihrt.

03. Das Befestigen des Gehauses ist abhangig von den Bedingungen am
Montageort. Dies ist auf 3 verschiedene Art und Weisen maglich:

a) direkt an der Wand durch Verwendung von Schrauben im Gehause (A);

b) durch Gebrauch der mitgelieferten Standardbefestigungen (B);

c) wenn die Kabelflhrung extern verlduft ist es notwendig, das Gehéuse
mit einem Abstand von 2 cm von der Wand zu montieren, um die Kabel
zwischen Gehause und Wand durchzuflihren. Das optionale Zubehor-Set
enthéalt 4 Abstandhalter (20 mm hoch) und eine Kunststoffabdeckung, um die
Kabeleingénge zu schitzen.

04. Jetzt ist es mdglich alle elektrischen Anschlussarbeiten durchzufihren.

310
®

Zur Installation von elektr. Zubehor, beachten Sie bitte die jeweilige Installations
und Betriebsanleitung.

°
X@m H ne
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TABELLE 1 - Techniche Spezifikationen elektrischer Kabel (Abb. 2)

Anschluss Kabel Typ Maximale Lange

A: NETZKABEL mit CEE-Stecker Motor < 1,5 kW 5 x 0,75 mm? 1 m (Notiz 1)
Motor > 1,5 Kw 5 x 1,5 mm?

B: MOTOR Kabel flr NICE Getriebemotoren sind entsprechende Kabel 5-7-11m
als Zubehor erhaltlich.

C: Kabel Warnleuchte 2 x 0,75 mm? (fir Warnleuchte) 10m

D: Lichtschranken Kabel 4 x 0.5 mm? 15m

E: SCHLUSSELSCHALTER Kabel 3 x bzw. 2 x 0.25 mm? 10m

F: Spiralkabel fUr Sicherheitsleiste NICE Spiralkabel als Zubehor erhaltlich 4m

1: Torantrieb

Notiz 1 - Wenn das Netzkabel 5 m Lange Ubersteigt, ist es notwendig einen gréBeren Querschnitt zu verwenden.

TABELLE 2 - Legende zu Abb. 2

2: Handsender fir Empfanger 433MHz / 868MHz
oder 433MHz

3: Sicherheitsleiste mit opto Sensoren
oder DW Pneumatischer Schalter

4: Tordose

5: Torsteuerung

6: Befestigungswinkel Spiralkabel

7: Warnleuchte

8: Lichtschranke

9: SchlUsselschalter

NETZKABELANSCHLUSS

Anschluss 3-phasige Ausfiihrung

( L1 12 13 N )
o X1 [HEEEEEE =

=

. J

An den Klemmen L1, L2, L3. N und PE-Klemme ist ein CEE-Stecker 16A
angeschlossen.

Der Netzanschluss zur Torsteuerung kann auch mit optionalem 3-Phasen
Hauptschalter erfolgen. Hierbei kann der CEE- Stecker bei der Montage
entfernt werden.

Falls nicht schon vorhanden, soll das Netzkabel an der Klemme X1 (L1, L2, L3,
N) und an der Klemme PE angeschlossen werden.

ACHTUNG: Der Netzanschluss muss bauseitig durch Schmelzsicherungen
3x16 A abgesichert sein.

www.egru.at

Anschluss 1-phasige Ausfiihrung

(g L L2 N )
o x1 [HEEHEHE =

. J

An den Klemmen L1 (Phase) und L2 (N) und PE-Klemme ist ein SCHUKO-
Stecker angeschlossen. Der NetzanschluB kann auch mit optionalem
Hauptschalter erfolgen. Hierbei kann der SCHUKO - Stecker bei der Montage
entfernt werden. Bei der Verwendung einer 200V/DC Bremse muss an der
Klemme X1 eine Briicke von L2 (N) auf N gelegt werden.

Funktionen und Parameter

Auf der Torsteuerung kdnnen verschiedene Parameter in der Installationphase
oder fur die Bedienung gewahlt werden. Viele Funktionen kénnen mit dem
richtigen Wert des entsprechenden Parameters aktiviert werden.

Die Parameter konnen Uber die DIP-Schaltern und die Programmiertaster auf

der Ruckseite der Deckelplatine geandert werden und das Ergebnis erscheint
auf dem Display.

Drehrichtungskontrolle

WICHTIG: Das Tor mufB3 mit der Notbetatigung 50 cm gedffnet werden, um bei
falsch eingestellter Drehrichtung das Abspringen der Tragseile (Sektionaltore)
oder das Uberwickeln des Panzers (Schnelllauftore) zu verhindern.

Jetzt kann das Gerét eingeschaltet werden (CEE Stecker einstecken).

Mit den Tasten AUF und AB die Drehrichtung im Totmann-Betrieb Uberprifen.
Entspricht die Laufrichtung nicht der Pfeilrichtung der gedrlckten Taste, muss
im Parameter 75, die entsprechende Drehrichtung gedndert werden (P 75 =2).
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Anschluss 3-Phasen Motor
N

___rot
rot

N J

Anschluss 1-Phasen Motor

( a )
L J
Steckplatz auf X8

ACHTUNG: Umschaltbriicke 230/400V auf der Ruckseite der Platine muB in diesem Fall auf 230V gel6tet sein | Die D-Pro Automatic Steuerungen Codenummer
NDCC1200 bis NDCC1299 sind im Werk auf 230V umgertstet und kommen mit vormontierter Platine auf X8 zum Anschluss der Kondensatoren.

www.egru.at
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Anschluss der Endschalter

___gelb
———grau

| _braun
a1 weil3
T griin
LT rosa

- J

Wenn ein Motorkabel von NICE verwendet wird, dann werden die Endschalter
wie folgt angeschlossen:

A Bei Verwendung elektronischer Endschalter wird der Tyco Mini-Fit Stecker
direkt mit der Buchse X7 (J5) an der Steuerung verbunden.

B Bei eingeklrztem Motorkabel oder bei Altanlagen werden die Adern mit
Aderendhulsen versehen und der elektronischen Endschalter an Klemme
X7 (J34, J35) sowie der Sicherheitskreis (Thermo) an Klemme X7 (J29)
angeschlossen.

C Bei Verwendung mechanischer Endschalter werden die Adern mit
Aderendhtilsen versehen und der Endschalter an Klemme X7 (J26, J27) sowie
der Sicherheitskreis (Thermo) an Klemme X7 (J29) angeschlossen.

(e Jos  Jo7 )
J5
J34 U35 J29
e[ ][] |HEE @@@@ X7
L LT |[el[o][o]
A B + - o
£ RS485
2 Encoder [e}
= &)
-0
N
@
. _/

Einstellung der Endschalter- generelle Info

Bei der Torsteuerung ist es moglich bei der Verwendung von mechanischen
Endschaltern am Antrieb einen zweiten Zusatzendschalter fUr die AUF-Richtung
anzuschlieBen (J33/X6) und dann Uber einen (optionalen) Positionsschalter
auf dem Gehausedeckel zwischen zwei unterschiedlichen AUF-Positionen
zu wahlen (z.B. Sommer- / Winter- Umschaltung). Bei der Verwendung eines
elektronischen Endschalters wird die zusétzliche AUF-Position wahrend der
Programmierung des Endschalters eingestellt.

Die Einstellungen der Endschalter sind in Totmannbetrieb vorzunehmen!

Bei Verwendung der NICE-Kabel sind die entsprechenden Klemmen schon
vorinstalliert.

Mit der Einstellung der Betriebsendschalters werden die obere und untere
Abschaltposition des Tores festgelegt.

Zur Einstellung muss der Antrieb elektrisch angeschlossen sein.

www.egru.at

BEDIENELEMENTE UND ANSCHLUSSE

Mit den im Deckel angebrachten Drucktasten wird das Tor in Selbsthaltung
bzw. Totmann AUF oder ZU gefahren.

Fahrt das Tor in Selbsthaltung, kann das Tor jederzeit Uber die STOP-Taste
gestoppt werden.

Fur die Bedienung von auBen sind zusétzliche Bedienelemente wie z.B.
Dreifachdrucktaster, anschlieBbar.

Ein innen-, bzw. auBen montierter Zugschalter (Deckenzugtaster) steuert das
Tor in der Funktion AUF-STOP-ZU.

Anschluss der Befehlsgeber AUF, STOP, ZU

FUr die Bedienung von auBen kann an der Torsteuerung ein 3-fach-Taster am
Klemmenblock X4 angeschlossen werden. Die beiden Taster fur AUF und ZU
sind hierbei als SchlieBer auszufiihren.

Da der STOP-Taster im Sicherheitskreis verschaltet ist, muss er als Offner
angeschlossen werden.

Bei Anschluss eines STOP-Tasters am Klemmenblock X4 die Brlicke auf
Klemme J15 entfernen und den STOP-Taster (Offner) anschlieBen!

q N\
Anschluss der Bedienelemente
AUF, STOP, AB und IMPULS

STOP  AUF Imp ZU
J15 J16 J17 Ji8

il FEEEEE
NN

Anschluss 3-fach Taster mit 4-adrigem Kabel

STOP  AUF Imp zU
J16 Jie J17 J18

**
N

Anschluss eines Schlisselschalters

STOP  AUF Imp zU
J15 J16 J17 J18

g EE EEEEEE

ANE.

N\ J

Anschluss einer optoelektronischen Sicherheitsleiste

Eine Optoelektronische Sicherheitsleiste ist so aufgebaut, dass Uber die gesamte
Lange beim Betatigen der Sicherheitsleiste ein Lichtstrahl unterbrochen wird.
Damit die Sicherheitsleiste Uber die gesamte Lange kontrolliert werden kann,
muss hier am Ende der Sicherheitsleiste ein Empfanger angeschlossen werden.

@ A

N J

Jumper J1 auf Opto gesteckt = betriebsbereit fir optische Leiste

Fur den Fall, dass die Sicherheitsleiste auf den Boden aufgepresst werden
soll, wird die Reversierfunktion durch AnschlieBen eines Vorendschalters
(Zusatzendschalter Vor-ES) an der Klemme J27 des Klemmenblocks X7
neutralisiert (gilt nur fir mechanische Endschalter).

Hierzu wird der Vorendschalter ca. 5 cm Uber dem Boden eingestellt.
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X6
We"iss - QND/O\/ — = clo
grin - Signal ~ — 0 o)
braun-12vDC —|| |[1]| +
B R
= N

. J

Anschluss einer Sicherheitsleiste 8,2 kQ

An der Torsteuerung kann direkt eine elektrische bzw. eine pneumatische
Sicherheitsleiste angeschlossen werden.

weiss - GND/OV —

grlin - Signal ~ —

braun - 12VDC —
Q) ...... 7

\. J

N

ACE + 9IS -

L HHH

Die Auswertelogik fUr die Sicherheitsleiste und der Widerstand (8,2 kOhm) sind
bereits in der Anschlussbox integriert.

Der Anschluss der Sicherheitsleiste erfolgt an der Klemme J32 (S und + und -)
des Klemmenblocks X6.

@ 2\

. J

Jumper J1 auf 8,2k gesteckt = Betriebsbereit flr pneumatische Sicherheitsleiste
sowie elektrische Leiste mit 8,2 kOhm.

Bei der Verwendung einer Druckwellen - Sicherheitsleiste muss der Parameter
P105 auf 1 gesetzt werden!

Anschluss von Lichtschranken

An der Torsteuerung kann direkt eine Lichtschranke (am Klemmenblock X5)
zur Durchfahrtabsicherung angeschlossen werden. Wird der Infrarotstrahl der
Lichtschranke in der ZU -Bewegung des Tores unterbrochen, so stoppt das Tor
und reversiert in die obere Endlage.

ACHTUNG: Bei einer Einweg Lichtschranke mit nur drei Anschlussklemm-
punkten ist der Schaltkontakt und die Plusseite der Lichtschrankenelektronik
an der Klemme J30/1 mit dem Pluspotential verbunden.

Bei Anschluss der Lichtschranke Briicke von J31 Klemmenblock X5 entfernen!

( 4 )
@ A Anschluss Sender-und Anschluss
Empfangerlichtschranke B Reflektionslichtschranke
+ - Foto + - Foto
J30 J31 J31

X5 E EE X5 @TE@@

-Sender
Empfanger

S
E=

J30: Spannungsversorgung 24 V DC
J31: Sicherheitslichtschranke Kontakt (Offner)

\.

Anschluss Schlupftiirabsicherung

Bei Toren mit einer eingebauten Schlupftir wird der Sicherheitsschalter an der
Klemme J10 am Klemmenblock X2 angeschlossen.

Achtung! Wenn schon vormontiert, die Brlcken in Position J10 entfernen.

www.egru.at
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Schlaffseilschalter/
Federbruchsicherung
oder Abrollsicherung

- J

Anschluss von Befehlsgeber z.B. Zugtaster

Bei der Torsteuerung kénnen Befehlsgeber am Klemmblock X4 angeschlossen
werden. Die Funktion dieser Eingange bzw. Befehlsgeber sind in der
Parameterliste D-Pro Par. 100 bis 103 beschrieben.

Anschluss Funkfernsteuerung (Funkmodul)

Auf dem Steckplatz (Receiver) 10 PINS - kann der NICE OXI Empfanger
aufgesteckt werden.

Hierbei muss die Seite mit der LED/Programmiertaste zur Gehause-Innenseite
zeigen.

Bei Nutzung des Funk-Empfanges sind die entsprechenden Parameter
einzustellen! Siehe Parameterliste D-Pro - P 106

Weiteres siehe Bedienungsanleitungen Empfanger und Handsender.

Erforderliche Drahtbriicken und Jumper fiir die Betriebsbereitschaft
der Steuerung bei nicht angeschlossenen Komponenten

Drahtbriicken:

Klemme X2 - Position J10

Klemme X4 - Position J15

Klemme X5 - Position J31

Klemme X6 - Position J33

Jumper:

X8-Pin 5-6

X9-Pin 1-2

Bei Anschluss von Antrieben mit elektronischem Endschalter, werden zusétzlich
Drahtbricken bei den Positionen J26, J27 der Klemme X7 bendtigt.
Alle diese Drahtbrticken und Jumper sind werkseitig montiert.

Anschluss der drei potenzialfreien Relaiskontakte

Beispiel: Anschluss Signalleuchten 230V - Typ ML und MLT

Die beiden Signalleuchten ML und MLT kénnen an einem der frei program-—
mierbaren Relaiskontakte angeschlossen werden.

Wird das Relais 1 verwendet, dann muss eine Brlicke von X1(L1) auf X3 (7)
angeschlossen werden.

Beide Spannungsanschliisse werden dann auf X1 N und X3 - 9 angeschlossen.

@

Rel3 | Rel2 | Relit \
\: \: |
o T T

L1 L2 L3 N Brake 1 2 3 456 7 8 9

| | |

X

=

\_ J

ACHTUNG: Beim Betrieb der Signalleuchte ML und MLT muss bei der
Spannungsversorgung an der Klemme X1 auch der N angeschlossen werden
(230V).




EINSTELLUNGEN MECHAN. ENDSCHALTER

Achtung! Die Einstellungen der Endschalter sind in Totmannbetrieb vorzunehmen!

Hierzu ist fur die Zeit des Einstellvorgangs der Parameter 105 auf 6 zu stellen.
Die Endschalterplatine ist nach Abschrauben der Endschalterhaube zuganglich.

6 Einstellung mechan. Endschalter groe Antriebstypen - )

7 Schaltnocken
Iﬁ 7 weiB Zusatzendschalter 2 ZU
IE 6 griin Zusatzendschalter 2 AUF
Iﬁ 5 weiB Zusatzendschalter 1 ZU
Iﬁ 4 rot Sicherheitsendschalter ZU
IE 3 weiB Endschalter ZU
Iﬁ 2 rot Sicherheitsendschalter AUF
Iﬁ 1 grin Endschalter AUF

T T
B A

Einstellung mechan. Endschalter kleine Antriebstypen -

8 Schaltnocken
IE 8 weiB Zusatzendschalter 2 ZU
Ij 7 grin  Zusatzendschalter 2 AUF
Ij 6 weiB Zusatzendschalter 1 ZU
Iﬁ 5 grin  Zusatzendschalter 1 AUF
IE 4 rot Sicherheitsendschalter ZU
IE 3 wei  Endschalter ZU
IE 2 rot Sicherheitsendschalter AUF
Iﬁ 1 griin  Endschalter AUF

B A
N /

Im Einstellbetrieb wird der Antrieb im Totmannbetrieb Uber die Tasten AUF und
AB auf dem Gehausedeckel bewegt

Bei Betétigen der AUF-Taste muss sich das Tor 6ffnen, anderenfalls muss der
Parameter 75 auf 2 gesetzt werden.

Wurde der Antrieb um 180° verdreht montiert (Uber Kopf-Montage), muss
das Tor auch Uber die eingebaute AUF-Taste 6ffnen, anderenfalls muss der
Parameter 75 ebenfalls auf 2 gesetzt werden.

AuBerdem sind die beiden Notendschalter so zu korrigieren, dass diese nach
dem Betriebsendschalter schalten.

Steuerung Ader Motor
X2 -J11/U 1 U
X2 - J1IN 2 Vv
X2 - J11/W 3 W

X2 -J10 Drahtbricke -
X7 - MiniFit Grau AMP-Stecker 3
X7 - MiniFit Grin AMP-Stecker 4
X7 - MiniFit Weif3 AMP-Stecker 2
X7 - MiniFit Rosa AMP-Stecker 5
X7 - MiniFit Gelb AMP-Stecker 6
X7 - MiniFit Braun AMP-Stecker 1

www.egru.at

Untere Abschaltposition

Zur Endschaltereinstellung fur die untere Abschaltposition des Tores mussen
folgende Schritte durchgefuhrt werden:

Tor in gewilnschte ZU-Stellung fahren.

Den Schaltnocken 3 Ed(weiB) so einstellen, dass der Endschalter betétigt wird.
Befestigungsschraube A anziehen.

Die Feineinstellung wird mit der Schraube B vorgenommen.

Tor in gewlnschte AUF-Stellung fahren.

Den Schaltnocken 1 ET(grin) so einstellen, dass der Endschalter betétigt wird.
Befestigungsschraube A anziehen.

Die Feineinstellung wird mit der Schraube B vorgenommen.

Die Sicherheitsendschalter 2 SE! und 4 SET (rot) missen so eingestellt werden,
dass sie sofort nach dem Uberfahren der Steuerendschalter ansprechen.

Die Sicherheitsendschalter 2 SE{ und 4 SET (rot) werden werksseitig, mit
geringem Abstand folgend auf den Betriebsendschalter eingestellt.

Nach dem Probelauf Sitz der Befestigungsschrauben Uberprtifen.

Die Zusatzendschalter 8 P2 und 7 P27 sind potentialfreie SchlieBerkontakte und
die Zusatzendschalter 6 P14 sowie 5 P17 sind potentialfreie Wechslerkontakte.

e Im Automatik-Betrieb wird der Endschalter 6 als Vorendschalter
genutzt. Er muB so eingestellt werden, dass er 5 cm oberhalb des
Bodens schaltet.

¢ Im Totmann-Betrieb muB er nicht eingestellt werden und ist als
potentialfreier Kontakt nutzbar.

(4 R
@ Mechan. Endschalter

\_ kleine Typen groBe Typen )

In den folgenden Abschnitten werden die Hauptfunktionen zur Programmierung
der Torsteuerung beschrieben, die tber DIP-Switch zuganglich sind.

Nahere Informationen Uber die Funktionen finden Sie in der Parameterliste
D-Pro.
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EINSTELLUNGEN ELEKTRONISCHER ENDSCHALTER

Einstellung der Endlagen
Hierzu DIP-Schalter 4 auf “ON” stellen.

Die oberen Querbalken in der Anzeige blinken.

Einstellen der oberen Endlage

Mit den Taste AUF und AB auf dem
Steueurungsdeckel im Totmannbetrieb das Tor
bis in die obere Endlage fahren. Danach durch
kurzes Dricken der Programmiertaster AUF
oder AB auf der Deckelplatine diesen Punkt
abspeichern.

Jetzt blinken die unteren Querbalken.

Einstellen der unteren Endlage

Mit den Tasten AUF und AB auf dem
Steuerungsdeckel im Totmannbetrieb das
Tor bis in die untere Endlage fahren. Durch
kurzes Drlcken der Programmiertaster AUF
oder AB auf der Deckelplatine diesen Punkt
abspeichern.

Jetzt blinken die mittleren Querbalken.

Wenn keine Teil6ffnung eingestellt werden soll
wird jetzt der DIP-Schalter 4 auf OFF gestellt!
Einstellen der Teil6ffnung

Soll eine Teiléffnung eingestellt werden, bleibt
DIP-Schalter 4 in der ON Position.

Mit den Tasten AUF und AB auf dem
Steuerungsdeckel kann jetzt die gewlinschte
Teil6ffnung angefahren werden, die Position
wird wieder mit den Programmiertastern
AUF oder AB der Deckelplatine bestatigt und
abgespeichert.

Jetzt erlischt die Anzeige.

DIP-Schalter 4 jetzt in die “OFF* Position
schieben.

Jetzt erscheint Einr blinkend im Display!

Durch Drticken der AUF-Taste auf dem Deckel
wird der Lernmodus aktiviert und das Tor fahrt
mehrmals in die obere Endlage und dann nach
kurzer Pause in die untere Endlage. Danach
erlischt die Anzeige Einr !

Die “Feineinstellung” laut Parameterliste
D-Pro vornehmen

Parameter 10 = Einstellung obere Endlage
Parameter 11 = Einstellung untere Endlage
Parameter 12 = Einstellung Teildffnung

Drehrichtungsanderung des Encoders
DIP 3 und 4 auf ON = Anzeige der Drehrichtung

DIP 3 und 4 auf ON + Taste AUF =
Drehrichtungsanderung in eine Richtung

DIP 3 und 4 auf ON + Taste AB =
Drehrichtungsénderung in die andere Richtung.

Die Zahlrichtung des Encoders kann auch
alternativ Uber den Parameter 75 gedndert
werden.

Alle DIP-Schalter auf OFF = Anzeige STOP

Im normalen Betriebszustand wird in
der Anzeige der Torzustand bzw. die
Fehlernummer des vorliegenden Fehlers
angezeigt.

Hierzu alle DIP-Schalter in OFF-Position!

Anzeige der Torposition

DIP-Schalter 1 in die ON Position stellen.

Mit den Programmiertastern AUF und AB (auf
der Deckelplatine) den Parameter O anwahlen.
Danach DIP-Schalter 1 und 4 in die
ON-Position. Die aktuelle Torposition erscheint
auf der Anzeige.

Wenn die DIP-Schalter 1 und 4 in die
ON-Position geschoben werden und danach
die Programmiertaster AB bzw. AUF auf der
Deckelplatine gedrtickt werd,en wird im Display
die untere bzw. obere Endlage angezeigt.

Anzeige der Parameter

DIP-Schalter 1 in Position ON stellen.
Mit dem Programmiertaster AUF wird die
Parameternummer nach oben verstellt.

Mit dem Programmiertaster AB wird die
Parameternummer nach unten verstellt.

Durch gleichzeitiges Dricken der Programmier-
taster AUF und AB (auf der Deckelplatine) wird
die Parameternummer auf O zurlckgesetzt.

Ausgewahlte Parameter verandern (scrollen)

DIP-Schalter 1 in Position ON.

Mit den Programmiertastern AUF und AB auf
der Deckelplatine gewlnschten Parameter
auswahlen.

Danach DIP-Schalter 1 und 4 in Position

ON. Mit dem Programmiertaster AUF auf der
Deckelplatine die Parameternummer erhdhen.
Mit dem Programmiertaster AB auf der
Deckelplatine die Parameternummer absenken.

Danach den ausgewahlten Parameter
abspeichern - DIP-Schalter 4 in OFF-Position.

Parameter I6schen

Wenn die DIP-Schalter 1 und 4 in der ON-
Position sind, und jetzt die Programmiertaster
AUF und AB auf der Deckelplatine gleichzeitig
gedruckt werden, wird der ausgewahite
Parameter geléscht.

Schnelles Andern von Parameterwerten:

1 Sek. lang die Taste festhalten. Der Wert wird
mit 10 Inkr. / Sek. verandert

3 Sek. lang die Taste festhalten. Der Wert wird
mit 100 Inkr. / Sek. verandert

BETRIEBSFUNKTIONEN

.
1
AEHEEB
EH00C

c
2
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Automatischer Zulauf BETRIEBSANZEIGENART
Ist die Funktion Automatischer Zulauf aktiviert, fahrt das Tor aus der Endlage, . " — i
nach der in Parameter 41 eingestellten Zeit wieder zu. Siehe Parameterliste Die Zusténde der Eingdnge werden wie
D-Pro. Durch Betétigen der Stopp-Funktion wird der automatische Zulauf folgt dargestellt:

angehalten. Setzen Sie Parameter P29 auf 1.

Befindet sich das Tor in der oberen Endlage und wird die Durchfahrts- Taste AB
Lichtschranke durchfahren oder die AUF-Taste betétigt, so wird die Zeit fur
den automatischen Zulauf zurlickgesetzt.

[N
o

(N
(N

Taste AUF o
Eprom I6schen (Reset-Werkseinstellung) =1l
Impulstaste oder Zugleine t LN 3

Zum Loschen des Eproms DIP-Schalter 1,2,3
in die ON Position stellen.

) E 10 l_i
Durchfahrtlichtschranke [

EE_0 Ischen Funksignal AMeEl-1e
Um den Reset durchzufiihren, zuerst den E -
Programmiertaster AB auf der Deckelplatine Lou Notauseingang E L )
drilcken und festhalten, dann zusatzlich den I )
Programmiertaster AUF auf der Deckelplatine .
solange drlicken, bis nach 2 Sekunden im Unterkantenleiste E :‘ b 8

Display _ _ . _ erscheint.

Das Eprom flir die Sektions- und Rolltorantriebe
ist damit auf die Werkseinstellung zurtick-
gesetzt.

EE_1 I6schen

e |
Um den Reset durchzuflhren, zuerst den t _ I | '
Programmiertaster AUF auf der Deckelplatine
drlcken und festhalten, dann zusatzlich den
Programmiertaster AB auf der Deckelplatine
solange drlicken, bis nach 2 Sekunden im =] L2J LB} IS
Display _ _ _ _ erscheint.

Das Eprom fur die Schnelllauftorantriebe ist
damit auf die Werkseinstellung zurtickgesetzt.
(Default-Wert der Parameter siehe
Parameterliste D-Pro)

AnschlieBend flhrt die Steuerung einen
Neustart durch.

Mit der Einstellung EE_1 werden die Parameter
flr den Frequenzumrichter akiviert.

Fr den Betrieb mit Frequenzumrichter
muss der Parameter P70 gemaB Hinweis
neu gesetzt werden, alle anderen Parameter
sind projektabhangig neu einzustellen. Siehe
Parameterliste D-Pro.

BETRIEBSANZEIGENART

Endlagen Einstellung - wird blinkend
dargestellt d [&] [=]1 b

Endlage OBEN
Endlage UNTEN

-

('
e
|

Teildffnung

Endlagen ANZEIGE - STANDARD -P5=0 i ==
Endlage OBEN

Endlage UNTEN

Teildffnung

Endlagen ANZEIGE - Text - P5 =1 =1Ic -
Endlage OBEN C 0
Endlage UNTEN o I e (5
Teildffnung | E = X

Torbewegungs - ANZEIGE - Text - P5 =2 P C
TOR fahrt AUF (ISR
TOR fahrt ZU curF

www.egru.at
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B Schematische Ubersicht D-PRO Automatic - 2,2kW
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Grundplatine D-PRO Automatic - 2,2kW E

Anschluss fur

Drahtantenne bzw. externe
Steckplatz Antenne Anschluss Uber Auswanhl
OXI Empfanger Koax-Kabel UK - Leiste

Receiver
OXI

| — Steckklemmen

| Endschalter 1/2 AUF
[

| ’_Steokklemmen

':-‘_ Kontaktleiste

E
___Steckklemmen Durchfahrt
- Lichtschranke

: I Stecker
SchlUsselschalter
Steckklemmen

— POT-FREI AB N.O.
Taster

__ POT-FREI IMPULS N.O.
‘ Taster

POT-FREI AUF N.O.

Steckklemmen _
digit.Endschalter

ONPL EL§ Ly WE
¥'¢-d-01-0€-9089
0

Stecker ~ Taster
TYKO Mini-Fit
. | POT-FREI STOP N.C.
digit. Endschalter !— Taster
Steckklemmen |
mechan. " | ___ Potentialfreier Kontakt
Endschalter 1 | fiir Rotampel
4 Potentialfreier Kontakt
" | = f{ir Signalisierung
UB* | Endlage oben
. | 4 Potentialfreier Kontakt
g[aGtCirbgr flir : # | —qir Signalisierung
Endl t
Startkondensator , ' - naiage unten
[ ' — AnschluB einer
o elektromechanischen
3 Bremse 200V DC
f@“i
&

aav

E1g ]

| Anschlussklemmen

Anschlussklemmen Anschlussklemmen
Motor Netz
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B Deckelplatine D-PRO Automatic - 2,2kW

CS$337-A.R10

DIP-Schalter

Verbindungskabel zur Programmier-
Controller-Platine

taster AUF

4

240 S\

=)

AT oo .

2 -3 t__ll
¥ BT

o ey

B ~mm0O
] =4

o ‘a-?J

Programmier-
taster AB

P

=

l-@ |
S NOTAUS i ¥

Gehause D-PRO
Frontansicht
Deckelplatine mit
Display
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TECHNISCHE DATEN - EIGENSCHAFTEN

HINWEISE

* Alle angegebenen technischen Merkmale beziehen sich auf eine Temperatur von 20°C (« 5°C).
e Nice behalt sich das Recht vor, jederzeit als nétig betrachtete Anderungen am Produkt vorzunehmen, wobei die Funktionalitditen und der Einsatzzweck

beibehalten werden.

¢ Die Gesamt-Bedienungsanleitung besteht aus der Bedienungsanleitung des Antriebes und der dazugehdrigen Bedienungsanleitung der Steuerung.

BESCHREIBUNG

Spannungsversorgung

D-PRO AUTOMATIC - 2,2kW
3 x 400V AC 50Hz (6 bzw. 10A abgesichert)

D-PRO AUTOMATIC - 5,5kW
3 x 400V AC 50Hz (10A abgesichert)

Motorleistung

bis 2,2kW

bis 5,5kW

MotoransschiuB

3 NO Schutzkontakte
400V/max. 2,2 kVA

Absicherung in beiden Fallen 6,3A-T Keramiksicherung mit Loschmittel ACHTUNG: als Motorsicherungen duirfen nur die
hierfur vorgesehenen Keramiksicherungen eingesetzt werden.

3 NO Schutzkontakte
400V/max.5,5kVA

Ruheleistung

< 4VA

< 4VA

Umgebungstemperatur

-20°C bis +50°C

-20°C bis +50°C

Steuerspannung: 24 V DC Absicherung sekundar 0,8A Trage

Unsere Antriebe und Steuerungen sind TUV-Nord-zertifiziert.

i CE-Konformitatserklarung
Erklrung in Ubereinstimmung mit den folgenden Richtlinien: 2006/95/CE (LVD) EN 60335-1:2012, 2004/108/CE (EMC), 2006/42/CE (MRL)

Anmerkung: Der Inhalt dieser Konformitatserklarung entspricht dem in den offiziellen Unterlagen angegebenen, die sich im Firmensitz der Nice S.P.A. befin-
den, und insbesondere der vor dem Druck dieser Anleitung verfugbaren, letzten Revision. Der hier vorhandene Text wurde aus Verlagsgrinden angepasst.
Eine Kopie der urspringlichen Erklarung jedes Produkts kann bei Nice S.P.A. angefordert werden. (TV) I.

Herstellername: NICE S.p.A.

Dokument: 490/D-PRO AUTOMATIC rev.01

Adresse: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italien
Produkttyp: Industrial Door Control Nice

Modell / Typ: D-PRO AUTOMATIC

Es wird erklart, dass die entsprechende technische Dokumentation gemai Anhang VII A der Richtlinie 2006/42/EG erstellt wurde.
Aufbewahrungsort der Technischen Dokumentation sieche Adresse.

Der Unterzeichnende Mauro Sordini erklart als Chief Executive Officer unter seiner Haftung, dass das oben genannte Produkt den Vorschriften der folgenden
Richtlinien entspricht:

o 2006/42/EG RICHTLINIE DES EUROPAISCHEN RATS vom 17.5.2008, Maschinenrichtlinie.
Es wurde die folgende harmonisierte Norm angewandt: EN ISO 13849: 2008.
Die sicheren Funktionen: Uberwachung externer Sicherheitselemente (Kontakt x6) Kat 2 PLd, Endlagentiberwachung Kat2 PLd,
Sicherheitskette/Nothalt Kat3 PLd.

* 2006/95/EG RICHTLINIE DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES RATS vom 12. Dezember 2006, geméaB den folgenden harmonisierten (iberein-
stimmenden Normen: EN 60335-1:2012 (Niederspannungsrichtlinie).

® 2004/108/EG RICHTLINIE DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND RATS vom 15. Dezember 2004 gemaf den folgenden harmoniisierten (ibereinstim-
menden Normen: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 (EMV Richtlinie)

¢ EG Baumusterprifoescheinigung Nr. 44 205 13 405182 001 NB0044
TUV NORD CERT GmbH, Langemarckstr. 20, 45141 Essen

QOderzo, den 01. Oktober 2013
Mauro Sordini
(Chief utive/Officer)
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